
  报告编号：<bgbh>
<gcmc>
×××××××桥
检 测 报 告

委托单位：<wtdw>
检测项目：基桩完整性（超声波法）

陕西海嵘工程试验检测有限公司      

<year>年<month>月             

报告编号：<bgbh>
<gcmc>
×××××××桥
检 测 报 告

	批  准
	
	  年  月  日

	审  核
	
	年  月  日

	编  制
	
	年  月  日


陕西海嵘工程试验检测有限公司

<year>年<month>月
目    录
11 概述


11.1任务来源


11.2工程概况


12 检测依据


13 检测目的及内容


13.1检测目的


13.2检测内容


14 检测仪器


15 检测方法


15.1检测前的准备


25.2 检测步骤


26 评定方法


26.1声时修正


36.2声时、声速和声速平均值计算


36.3桩身混凝土缺陷综合判定方法


57 检测结果


68 检测结论


7附件：单桩检测结果




1 概述

1.1任务来源

受<wtdw>的委托，陕西海嵘工程试验检测有限公司于<jcrq>对<gcmc>工程XXXX桥XX根桩基完整性进行了超声波检测，现根据现场检测数据分析提交检测报告。
1.2工程概况

<gcmc>工程XXXX桥位于<gcdz>，中心桩号XXXX，桥梁全长XXXX。上部结构形式XXXX，下部结构形式XXXX。建设单位：<jsdw>，施工单位：<sgdw>，监理单位：<jldw>。

2 检测组织实施

2.1 人员安排

为了顺利完成本次检测工作，我公司专门成立XXX桥基桩完整性检测组，负责该项目的检测工作。检测人员详见表2-1。

表2-1    检测人员一览表

	姓  名
	本项目担任的职务
	资格
	资格证书号

	
	项目负责人
	检测工程师
	

	
	技术负责人
	检测工程师
	

	
	现场检测
	检测员
	

	
	现场检测
	检测员
	


2.2 主要仪器设备

为了保证验收检测工作准确、及时、有效的进行，在检测工作开始前完成全部拟投入仪器设备的检定、校准工作，确保试验检测仪器设备运转正常，检测数据可靠、有效。本次检测工作所需主要仪器设备见表2-2。

表2-2    主要设备及仪器一览表

	序号
	名称
	规格型号
	数量
	设备编号

	1
	多通道超声测桩仪
	ZBL-U5700型
	1
	HRYQ101

	2
	钢卷尺
	5m
	1
	HRYQ170-1


2.3 检测依据

（1）《公路工程基桩动测技术规程》（JTG/T F81-01-2004）

（2）《建筑基桩检测技术规范》（JGJ 106—2014）
（3）批准的工程初步设计、施工图设计及变更设计文件

3 检测内容及方法

3.1检测内容

（1）利用超声波法检测灌注桩中声测管之间混凝土是否存在离析、夹杂、断桩等缺陷及缺陷位置和影响程度。

（2）通过分析测试数据，评价桩身混凝土质量，判定桩身完整性类别。

3.2 检测方法

3.2.1检测前的准备

（1）检测前割掉声测管上端封盖，使各管上端保持在同一水平面上，并在各声测管内灌满清水作为耦合剂。

（2）用测绳对每个声测管进行一次疏通，确保管内通畅，管内不得有泥沙及其杂物，使超声波检测仪的换能器能够顺利检测到管子底部。

3.2.2 检测步骤

（1）将接收、发射换能器装好扶正后置于任意两根声测管内，并放入底部，查看换能器线上的刻度是否与桩长相符合。

（2）打开仪器，设置被检桩身参数并进行保存，使仪器处于采集状态。

（3）开始检测时，从桩底向上每提0.25cm,保存一个测点数据，直至检测到桩顶标高位置，然后换下一个剖面进行检测。

（4）通常用对测法对声测管间混凝土质量进行测试。在测试过程中，若发现在某一深度桩身混凝土有缺陷或有疑问时，再综合使用高差同步或扇形测法，进一步准确确定缺陷的大小和性质。

3.2.3 评定方法

1、声时修正

可按下式计算：
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为声波在混凝土中的传播时间，简称声时）；
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—声测管外径（mm）；
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—声测管内径（mm）；
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本次检测中所采用的钢质声测管管壁较薄（即
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远小于测值，故修正可忽略。

2、声时、声速和声速平均值计算
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式中： 
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个测点的声速值(km/s)；
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—两根检测管外壁间的距离(mm)；

       
[image: image31.wmf]m

v

—混凝土声速平均值(km/s)；
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—测点数。

3、桩身混凝土缺陷综合判定方法

（1）声速判据

当实测混凝土声速值低于声速临界值时应将其作为可疑缺陷区。


[image: image33.wmf]iD

vv

<


式中： 
[image: image34.wmf]i

v

—第
[image: image35.wmf]i

个测点声速值（km/s）；
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—声速临界值（km/s）。

声速临界值采用正常混凝土声速平均值与2倍声速标准差之差，即：


[image: image37.wmf]2

Dv

vv

s

=-



[image: image38.wmf]1

n

i

i

v

v

n

=

=

å



[image: image39.wmf]2

1

()

1

n

i

v

i

vv

n

s

=

-

=

-

å


式中： 
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—正常混凝土声速平均值（km/s）；
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—正常混凝土声速标准差；
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个测点声速值（km/s）；
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—测点数。

当检测剖面
[image: image45.wmf]n

个测点的声速值普遍偏低且离散性很小时，宜采用声速低限值判据。即实测混凝土声速值低于声速低限值时，可直接判定为异常。
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个测点声速值（km/s）；

     
[image: image49.wmf]L

v

—声速低限值（km/s）。

（2）波幅判据

用波幅平均值减6dB作为波幅临界值，当实测波幅低于波幅临界值时，应将其作为可疑缺陷区。
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式中 
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—波幅临界值（dB）；
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—波幅临界值（dB）；
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—波幅平均值（dB）；
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个测点相对波幅值（dB）；
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—测点数。

（3）PSD判据

采用斜率法作为辅助异常判据，当PSD值在某测点附近变化明显时，应将其作为可疑缺陷区。
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式中 
[image: image58.wmf]i

t

—第
[image: image59.wmf]i

个测点声时值(
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个测点深度(m)；
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通过分析测试桩各剖面的声速-深度，波幅-深度曲线及各自的临界值、声速、波幅的平均值等参数分析桩身缺陷位置及程度，判定完整性类别。其判定原则为:

Ⅰ类桩：各声测剖面每个测点的声速、波幅均大于临界值，波形正常；

Ⅱ类桩：某一声测剖面个别测点的声速、波幅略小于临界值，但波形基本正常；

Ⅲ类桩：某一剖面连续多个测点或某一深度桩截面处的声速、波幅值小于临界值，PSD值变大，波形畸变；

Ⅳ类桩：某一剖面连续多个测点或某一深度桩截面处的声速、波幅值明显小于临界值，PSD值突变，波形严重畸变。

4检测结果

各桩检测相关参数统计结果见表4-1；各桩位置示意图见图4-1。

各桩单桩检测详细结果见附件。

表4-1    检测结果统计表
<zlhzb>
	序号
	桩号
	浇筑日期
	测试日期
	桩径
	设计桩长（m）
	实测桩长
	完整性评价
	备注

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	<xh>
	<zh>
	<jzrq>
	<jcrq>
	<zj>
	<sjzc>
	<sczc>
	<jyxdj>
	


</zlhzb>
[image: image68.emf]


图4-1   各桩位示意图
5 检测结论 

<gcmc>工程XXXX桥基桩完整性检测（超声波法）共检测基桩<cysl>根，其中I类桩<ylz>根，II类桩<elz>根，Ⅲ类桩<salz>根，Ⅳ类桩<silz>根。

----------------------------正文结束------------------------------
附件：单桩检测结果

附表    超声波法单桩检测报告单

<Files>
<Purves>
	工程名称
	<gcmc>
	基桩编号
	<jzmc>
	<pictotal>

	检测仪器
	<yqxh>
	检测依据
	JTG/T F81-01-2004
	

	设计强度
	<sjqd>
	设计桩长
	<jczc>
	设计桩径
	<sjzj>mm
	

	桩    型
	<zlx>
	灌注日期
	<jzrq>
	检测日期
	<jcrq>
	

	<pno12> 剖面
	<pic12>
	<pno13> 剖面
	<pic13>
	<pno23> 剖面
	<pic23>

	跨距<pd12>mm
	
	跨距<pd13>mm
	
	跨距<pd23>mm
	

	Vm
km/s
	Am
dB
	VD
km/s
	AD
dB
	Vm
km/s
	Am
dB
	VD
km/s
	AD
dB
	Vm
km/s
	Am
dB
	VD
km/s
	AD
dB

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	<WT>type=”curve” </WT>

	检测结论
	<sxjcjg>


</Purves>
	工程名称
	<gcmc>
	基桩编号
	<jzmc>
	<pictotal>

	检测仪器
	<yqxh>
	检测依据
	JTG/T F81-01-2004
	

	设计强度
	<sjqd>
	设计桩长
	<jczc>
	设计桩径
	<sjzj>mm
	

	桩    型
	<zlx>
	灌注日期
	<jzrq>
	检测日期
	<jcrq>
	

	<pno12>

剖面
	<pic12>
	<pno13>

剖面
	<pic13>
	<pno14>

剖面
	<pic14>
	<pno23>

剖面
	<pic23>
	<pno24>

剖面
	<pic24>
	<pno34>

剖面
	<pic34>

	跨距<pd12>

mm
	
	跨距<pd13>

mm
	
	跨距<pd14>

mm
	
	跨距<pd23>

mm
	
	跨距<pd24>

mm
	
	跨距<pd34>

mm
	

	Vm
km/s
	Am
dB
	VD
km/s
	AD
dB
	Vm
km/s
	Am
dB
	VD
km/s
	AD
dB
	Vm
km/s
	Am
dB
	VD
km/s
	AD
dB
	Vm
km/s
	Am
dB
	VD
km/s
	AD
dB
	Vm
km/s
	Am
dB
	VD
km/s
	AD
dB
	Vm
km/s
	Am
dB
	VD
km/s
	AD
dB

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	<WT>type=”curve” </WT>

	检测结论
	<sxjcjg>


</Files>
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尊敬的用户:

当您收到该报告后，请务必注意：

1、本报告出现下述情况时，将会导致报告无效：
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邮编： 710086

电话：（029）88851791

传真：（029）86520458

电子邮箱：hrsyjc@163.com 































第8 PAGE-3 \* MERGEFORMAT 页 共11页

_1458766853.unknown

_1458767545.unknown

_1458768581.unknown

_1458769093.unknown

_1458769531.unknown

_1459247054.unknown

_1459247109.unknown

_1459247162.unknown

_1459247080.unknown

_1458769632.unknown

_1458769676.unknown

_1458769572.unknown

_1458769415.unknown

_1458769479.unknown

_1458769164.unknown

_1458769047.unknown

_1458769079.unknown

_1458768957.unknown

_1458768111.unknown

_1458768427.unknown

_1458768494.unknown

_1458768171.unknown

_1458767812.unknown

_1458768049.unknown

_1458767065.unknown

_1458767437.unknown

_1458767479.unknown

_1458767506.unknown

_1458767108.unknown

_1458766940.unknown

_1458766986.unknown

_1458766899.unknown

_1458765950.unknown

_1458766769.unknown

_1458766793.unknown

_1458766570.unknown

_1458766703.unknown

_1458765995.unknown

_1458765695.unknown

_1458765820.unknown

_1458765904.unknown

_1458765517.unknown

_1458765614.unknown

_1458765643.unknown

_1458765329.unknown

